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Resumo

Com o advento da mobilidade urbana, o qual propde politicas de transporte e circulagdo que
visam proporcionar 0 acesso amplo e democratico ao espaco urbano, € oportuno o
desenvolvimento de sistemas que otimizem processos de transporte, controle de trafego e a
comunicagdo entre esses processos. Nessa comunicagdo se encontra o objetivo principal do
trabalho; estudar, desenvolver e testar sistemas de comunicacdo urbana utilizando a
Comunicacgao baseada na Luz Visivel (Visible Light Communication - VLC), assim como sistemas
de posicionamento a baixo custo com a utilizagdo da mesma tecnologia, chamada de
Posicionamento baseado na Luz Visivel (Visible Light Positioning — VLP). Esse recurso é
ascendente no escopo das comunicagdes pela crenca em seu potencial em um baixo custo de
implementacdo. Como primeiro passo do projeto, o estudo do estado da arte foi realizado,
fornecendo base para descricdio de um modelo de VLP, além de proporcionar grandes
expectativas com a pesquisa, visto potencial reportado pelos resultados ja obtidos nesse cenario.
Mais precisamente, foram encontrados na literatura resultados de precisdo na casa de 40 cm
para a localizagdo em um volume de 900 m3 (aplicavel ao ambiente urbano considerando o
posicionamento dos carros em relacdo a postes de iluminacdo. E valido ressaltar que esse
resultado apresenta precisao aproximadamente 20 vezes maior que um GPS convencional). O
prosseguimento do projeto se deu com a elaboragcdo de um modelo matematico que descreve o
comportamento do sinal recebido pelo sensor de iluminacdo em funcdo das coordenadas
espaciais a partir de uma dada fonte de luz. Por meio de luzes de LED (emissores) e o
processamento de sinais recebidos por um sensor do tipo Fotodiodo, testes em bancada estédo
apresentando os primeiros resultados concretos do uso da tecnologia no Laboratério de
Mobilidade Terrestre. Os mesmos serdo integrados com o desenvolvimento de softwares para o
controle do sistema através da plataforma Arduino. O prosseguimento do projeto se dara com a
utilizacédo desses equipamentos para a coleta de dados visando o ajuste do modelo teérico
estudado. Concluido o ajuste, propde-se o teste do equipamento em ambientes que simulem a
localizacé&o de um veiculo terrestre, para obtencado de um resultado proprio de precisédo, e analise
de como tal sistema pode ser inserido na atual conjuntura do desenvolvimento de veiculos
autébnomos.
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