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Resumo

Pesquisas sobre veiculos autbnomos no Brasil estdo crescendo exponencialmente. No mesmo
contexto, a utilizacdo de sensores, cameras e lasers, para controlar as tomadas de decises, é
fundamental para que os veiculos possam se locomover sem apresentar riscos ao seu entorno.
Neste contexto, séo necessarias plataformas viaveis para o teste dos algoritmos que compdem
esses veiculos. Neste trabalho, foi proposta uma plataforma autbnoma para o teste de algoritmos
de percepg¢ao, navegagao e controle no Nucleo de Estudos do Laboratério de Mobilidade
Terrestre (NLMT). Ela conta com sensores sonares (de curto e médio alcance) e um smartphone
com camera monocular, GPS e acelerdbmetro embarcados. Para sua locomog¢ao nas ruas nao foi
considerado motor, pois esta foi baseada em um veiculo sem tracdo, similar a um “carrinho de
rolim&”. Para o estercamento, foi utilizado um conjunto contendo engrenagem, potenciémetro e
servo-motor torque elevado. O sistema de frenagem realizado por meio de um atuador linear e
um braco em alavanca com borracha para atrito com o solo. Como primeiro protétipo, sua
estrutura foi feita em madeira, com uma carcaca em fibra de vidro. Na parte eletrdnica, utilizou-se
microcontroladores Arduino e Raspberry Pi para integracdo e tratamento dos dados. Apos a
validacdo do veiculo e de suas funcionalidades, os proximos passos serdo destinados a
construcdo de um segundo prot6tipo mais robusto e com tracdo, sendo comparado a um carro
em escala reduzida. Ele sera parte fundamental para testar os algoritmos atualmente em
desenvolvimento no Laboratério de Mobilidade Terrestre (LMT).
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